
I H A T E C  F O R S C H U N G S V O R H A B E N

A E R O I N S P E K T



A E R O I N S P E K T

Z I E L E

HOCHGENAUE VERMESSUNG

OHNE UNTERBRECHUNG DES BETRIEBS

HOCHAUTOMATISIERTER WORKFLOW
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Kranschienenvermessung in einem vollautomatisierten ContainerlagerZiel – Automatisierte Vermessung / Inspektion 
von Schienensystemen

18.09
.2019 Projektvorstellung AeroInspekt



A E R O I N S P E K T

M O T I VAT I O N

VERMESSUNG = STILLSTAND

55 Lagerblöcke
jeweils 4x 300m Schienen
Vermessung 2x jährlich

1 Tag Stillstand pro Block



BEFLIEGUNG EINMESSUNG GCP PHOTOGRAMMETRIE DATENEXTRAKTION
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W O R K F L O W
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F L U G S Y S T E M  +  K A M E R A
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1 0 0 M P  P H A S E O N E  I M A G E
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1 0 0 M P  P H A S E O N E  I M A G E



MACHINE LEARNING DATENEXTRAKTION

KONTROLLPUNKTEINSPECT GS APP

A E R O I N S P E K T

E N T W I C K L U N G E N
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E N T W I C K L U N G E N
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V E R M E S S U N G S E R G E B N I S
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V E R M E S S U N G S E R G E B N I S

DROHNE VS. REFERENZ
VERT. RMSE 4mm



A E R O I N S P E K T

V E R M E S S U N G S E R G E B N I S

DROHNE VS. REFERENZ
HORIZ. RMSE 8mm



A E R O I N S P E K T

Z U K U N F T

Optimierung Genauigkeit

Durchführung operationeller 
Betrieb

Identifikation weiterer 
Anwendungsgebiete



VIELEN DANK!

MARKUS BOBBE
m.bobbe@tu-braunschweig.de



ANHANG



A E R O I N S P E K T

K R A N E R K E N N U N G

Drohne

GPS-Boxen auf Krane

Machine Learning im Kamerabild
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